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Chapitre 1. Introduction

Ce manuel décrit IRed LEDTacho Sensor(ci-apresdénommeé "le capteur tachy").

Le capteur tachy vise principalement aétre utihisér détecter le régime rotor lors de I'équilibrde
rotor d’autogire ou d’'un hélicoptére, mais il pégilement étre utilisé sur les hélices d'avioreet
nombreux autres types d’objets en rotation.

1.1. Description du capteur Tachy

Le capteur tachy se compose d'une source de lyndieredétecteur de lumiere et d’'un processeuigieab
tous réunis dans une seule unité robuste.

Il émet une lumiére rouge brillantequi est réfléchar un ruban rétroréfléchissant qui est attaaiedame
du rotoret détecté par la suite. Des techniqudsattement des signaux numériques sontutilisées pou
augmenter l'immunité du capteur tachy contre de flashs de lumiere et pour gérer I'évolution gate&de
la luminosité ambiante.

Fig 1.1. Side View

Fig 1.2. Sensor View
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Grace a un seul trou de montage M6le capteur Tpehiyétre positionné aux cbétés de l'accéléromsire.
vous le souhaitezle trou peut étre agrandi a umekige 1/4" (6.35 mm).

La région du capteur ou passe le trou est rempigsiee et, par conséquent, elle ne s'effondresdopsque
la fixation est serrée suffisamment afin d'empétbte rotation de la sonde tachy.

Néanmoins, pour éviter d'endommager le boitierlastigue, utiliser des rondelles et ne pas setter que
ce qui est requis.

Le capteur tachy a besoin de « voir » le rubamrétiéchissant pendant au moins ~ 2@par révolution
pour le détecter. La longueur de bande nécessajgraente lorsque la vitesse de rotation augmentgieu
la distance entre le ruban et I'axe de révolutiggnzente.

A 3000 tr/min, la longueur de bande nécessairde4t% de lacirconférence ainsi, par exemple, lsatale
a été fixée a 30cm de I'axe de révolution, la lemyuwe bande nécessaire serait un peu moins 2¢ras A
RPM ou lorsque le ruban est attaché plus presde tle révolution, la longueur minimale de la bande
nécessaire réduit proportionnellement, mais irfesdbmmandé que vous utilisiez toujours quelqueslem
ruban si c’est possible car celaaide le captelnytaaejeter les réflexions parasites. La longueula bande
doitétre inférieure au 1/2 de la circonférence.i@eat poser probléme si vous mesurez la vitesse de
rotation d'un objet en rotation dont le diametreties petit.

Lorsque le capteur tachy ne peut pas détectemledds mobiles, la LED clignotelentement. Ceci &@leux
fins : ca économise I'énergie de la batterie etogss facilite la vie pour aligner le capteur taehye ruban
lorsque le niveau de lumiere ambiant estélevé.ftem ieest plus facile de percevoir un clignoterngo’une
lumiére fixe.

1.2. Spécifications

Les spécifications du capteur sont:

Distance du Capteur a la bande delcm a 100cm.

Plage des tr/min :de 60 a > 100000 tr/min.

Tension d'alimentation :de3,5v a5 v a 60 mA.

Signal de sortie :Une impulsion par tour avec le faisceau synchroaiséentre de la bande.
Dimensions 63mm (plus le cable et le connecteur) x 55 x 24 mm.

Poids 85 grammes.

Trou de montage M6.

Le capteur tachy est étanche, mais ne doit pasnétnergé en permanence.
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Chapter 2. Montage du capteur

Pour I'équilibrage des rotors d’autogire, I'acca@téetre et le capteur tachy doivent étre montéastéte de
rotor en utilisant un ou plusieurs supports. Comnaéfiectuer ce montage dépend de la conceptiootdu r
téte, mais il peut s’agir d'un simple support emfe de L fixé sur le coté dela téte de rotor. Lasteurs
sont ensuite montés de part et d'autre du supponnemontré dans les figures suivantes :

©

Reflective 7 | |
Tape

——

C

Fig 2.1. Rear View of Sensors Mounted on Rotor Head

©

X Axis

Y AXis

Fig 2.2. Front View of Sensors Mounted on Rotor Head

Selon la conception de l'autogire, il est égalempessible de monter les capteurs a l'arriere duawext le
ruban réfléchissant attaché a I'une des palestdu ro
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Quelle que soit la maniere dont les capteurs somt@s, vous devez vous assurer que la réflexicanrebst
toujours alignée sur le faisceau du capteur tatlkg guelle que soit laposition de la téte rottmstea-dire
gue le déplacement du manche de commande de I'agidoit pasaffecter I'alignement.

Les points généraux suivants doivent étre respectés

* Les figures montrent les deux capteurs montésrebke, mais ils peuvent également étre
montésséparément, si vous le souhaitez.

* Les supports doivent étre suffisamment solides papporter le poids des capteurs et ne pas résann
une fréquence inférieure a 2 fois le maxrégimerroto

* L'accélérometre doit étre solidement fixé et rdaid telle maniere que I'un de ses capteurs djzaese a
travers (ou soit proche) de I'axe de rotation etltaxe de détection soit également parallele aqui du
rotor (c'est I'axe horizontal). Si vous voulez égatnt mesurer la vibration dans la direction vaktic
l'autreaxe de détectiondoit étre perpendicul&@g)(au disque du rotor.

* Le capteur tachy doit étre monté pour que laadist entrela LED et la bande réfléchissante saipcise
entre 1 et 100cm. Une distance delOcm a 30cm tomwide fagcon optimale.

* Si le fond lui-méme est réfléchissant (peintukgatiisée ou contenant des paillettes (surtowt sutface

est rugueuse), le capteur tachy doit étre tounmegaie lefaisceau lumineux frappe le ruban réflesdumt

perpendiculairement.Plus la LED est proche de talbaéfléchissante, plus le capteur devra étrenéour

Pour les courtes distances et fonds tres réflémhissle capteur peut avoir besoin d'étre touraga dioins

45° afin de minimiser les reflets parasites deéagrplan.

4 5 Astuce

lu Quand le capteur tachy est connecté et que le @&&-&limenté, la LED rouge clignote
régulierement. Si le capteur tachy recoitune granamtité de lumiere réfléchie, le voyant cesse
de clignoter. Pour vérifier que le capteur estectement orienté, déplacezle rotor pour que le
faisceau du capteur tachy soit orienté sur la@éatplus réfléchissants de I'arriére-plan (mais
pas sur le ruban). Si le voyant reste alluméen aeemce, faites pivoter le capteur jusqu'a ce que
la LED clignote.
Vérifiez ensuite que le ruban passe toujours ptiseeau LED.

* Les cables de I'accélérometre et le capteur tdolwent étre solidementattachés au mat du rotr€p.
avec des colliers colson) afin qu'ils ne puissasinterférer avec n'importe quelle partie de laroamde
cycligue ou mécanismes du pré lanceur

* Le PB-3 doit étre bien fixées afin qu'il ne peigms se détacher envol. Le placer de préféredagtcaieur
du cockpit de l'avion.

Comme le tachymeétre interne ne sera pas utiligéBI8 peut étre installé n'importe ou, mais ne ctanp
pas seulement sur la bande Velcro ™ du PB-3 pdide Envisager de sécuriser les cables de spitesi
le PB-3 partait a la dérive il ne deviendrait pagisque pour le vol.
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Important
Lorsque les capteurs, cablage et PB-3 ont étdlgstaérifiez que la téte rotor reste libre de ses

mouvements dans tous les sens et que les cabpesssent pas venir s'emméler dans les
commandes, le moteur ou I'hélice.

Ici, nous voyons les capteurs montés sur la tét@idn d'un autogire ELAa I'aide d'un simple L emfie de
crochet. Une ou deux choses a noter concernaetedto sont que le ruban réfléchissant n'est isdser
sur la photo parce que le rotor aété tourné etejuapteur tachy a subi une rotation de 45° endieda
normale pour éviter les réflexions parasites dguiisdu pré lanceur.

Fig 2.3. Sensors Mounted On Rotor Head

Page 7

Revision: 1



Annexe A. Connections

Le capteur tachy est équipé d'une fiche a 3 broches

Les connecteurs de cables sontfabriqués par TEdctwity.
Prise méale (huméro de piece T01-0550-S03) et fenfellméro de piece 99 0406 00 03).

Les connexions sont :

Broche Signal

1 Terre

2 Libre avec résistance de pull-up de 1K a fournir.

3 3.5V Alimentation de 5V — pas d’inversion de pitéaprotégé, alors soyez prudent !
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